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OBJETIVO MATERIAL Y METODOS
Describir los usos de la tecnologia robética en la Se describen los dos primeros casos de utilizacion de robot en
cirugia oncolégica de columna en un hospital cirugia de columna en una unidad de traumatologia oncologica,

en colaboracion con la unidad de columna en un hospital terciario

terciario. o R , -
v los resultados clinicos, radiologicos y satisfaccion.
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RESULTADOS
El primer caso es un varon de 77 ahos con metastasis unica de
carcinoma epidermoide de pulmon en pediculo izquierdo de D6. Con
intencion curativa, se decidio reseccion de los elementos posteriores y
parte del cuerpo de D6, instrumentacion D5-D7 e interposicion de un
colgajo de musculatura dorsal para separar la médula del area que
seria radiada posteriormente. Una vez realizada la reseccion tumoral,
se escaneo intraoperatoriamente mediante arco Ziehm Vision RFD 3D,
tras integracion de dicha informacion, y guiado por brazo robotico, se
colocaron los tornillos pediculares de D5 y D7, que se unieron con
barras.

El segundo caso es un varon de 46 anos con un carcinoma
germinal testicular que presentaba metastasis en cuerpo de L4.
Con fines curativos se decidio realizar corporectomia parcial.
Mediante abordaje X-LIF, se realizo intraoperatoriamente un

escaner del area quirurgica y se utilizo la sonda del robot como
guia para localizar y navegar la profundidad de reseccion del
cuerpo vertebral. Posteriormente se coloco una cesta
intervertebral y una placa lateral.

En ambos casos no ha habido complicaciones intra- ni postoperatorias, los controles radiologicos han sido 6ptimos y tanto cirujano como
paciente afirmaron estar satisfechos con el uso de la tecnologia.

Los cirujanos destacan la precisidn descrita en la literatura y la seguridad percibida durante la cirugia como principales argumentos para el
uso de navegacion y robotica en la cirugia de columna.

CONCLUSIONES
El uso de un mismo equipo tecnologico permite la navegacion y el uso de robot, segun necesidad en cirugia de columna.
Los resultados clinicos y radiolégicos presentados fueron excelentes.
Pacientes y cirujanos expresaron satisfaccion con el uso de esta tecnologia.
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